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让机器人走入千家万户

             为智慧生活助一臂之力

ZL  2018  2  0872838.3 ZL  2018  2  1125798.2 ZL  2019  2  0470772.x ZL  2018  2  1118657.8 ZL  2018  2  1117539.5 ZL  2018  2  1120730.5 CE Certificate EMC Certificate ZL  2021  2  1846372.8ZL  2021  2  0962150.6 ZL  2022  2  1407266.4 02022Q1302R0M 2021SR1438402  ZL 2018 1 0577552.7 ZL 2018 1 0778977.4 ZL 2018 1 0171900.0
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睿尔曼目前有RM65、RM75、RML63、ECO65四

大 系 列 机 械 臂 ， 可 满 足 用 户 不 同 的 自 由 度 、 不 同 的 臂 展

的 需 求 ， 并 将 控 制 器 集 成 于 机 械 臂 底 部 ， 机 械 臂 重 量

轻 、 负 载 大 , 拥 有 超 高 负 载 自 重 比 。 超 小 的 体 积 结 合 多

平 台 交 互 系 统 , 更 能 适 应 各 种 复 合 应 用 场 景 。 同 时 具 备

丰 富 的 扩 展 接 口 、 并 提 供 二 次 开 发 包 , 满 足 多 行 业 应 用

拓展需求。
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百兆WIFI

USB接口

千兆有线网口

开关

复用IO接口

电源接口
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睿尔曼RM-65系列

超轻量仿人机械臂 超轻量仿人机械臂 长臂展机械臂 经济型机械臂

睿尔曼RM-75系列 睿尔曼RML-63系列 睿尔曼ECO-65系列
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产品介绍
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RM65系列超轻量仿人机械臂
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RM75系列超轻量仿人机械臂
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RML63系列长臂展机械臂
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综合功耗≤100W

自由度

有效负载

本体重量

重复定位精度

工作半径

供电电压

功耗

防护等级

材质

控制器

通讯方式

控制方式

关节运动范围

关节最大速度

6

5kg

7.8kg

±0.05mm

610mm

DC20-30V，额定DC24V

最大功耗≤200W

IP54（机械臂本体）

铝合金+ABS

集成

WIFI/网口/蓝牙/USB串口/RS485

拖拽示教/示教器/API/JSON

J1±178°  、J2±180°  、 J3±145°~160°    

J4±140°  、J5±180°  、 J6±180°    

J1-J2 180°/s  、 J3-J6 225°/s    

ECO65-B 

标准版

ECO65系列机械臂
机械臂底座安装尺寸图

机械臂末端安装尺寸图
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综合功耗≤100W

自由度

有效负载

本体重量

重复定位精度

工作半径

供电电压

功耗

防护等级

材质

控制器

通讯方式

控制方式

关节运动范围

关节最大速度

6

5kg

7.8kg

±0.05mm

638.5mm

DC20-30V，额定DC24V

最大功耗≤200W

IP54（机械臂本体）

铝合金

集成

WIFI/网口/蓝牙/USB串口/RS485

拖拽示教/示教器/API/JSON

J1±180°  、J2±180°  、 J3±145°~160°    

J4±140°  、J5±180°  、 J6±180°    

J1-J2 180°/s  、 J3-J6 225°/s    

六维力量程 200N/7Nm

六维力精度 ≤0.1%FS

ECO65-6F 

六维力版



复合机器人单臂复合机器人双臂复合机器人 复合升降机器人大健康机器人
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产品介绍
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大健康机器人
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双臂复合机器人
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单臂复合机器人
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复合升降机器人
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复合机器人
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